PAGE  
Sivu 2 / 2
2702800 Konenäkö tuotantotekniikassa

TTKK / TTEK

Tentti 21.10.2002

Jani Uusitalo


Vastaa kysymyksiin lyhyesti ja selvästi. Perustelua ei tarvitse kirjoittaa, jos sitä ei erikseen pyydetä. Kaikissa viidessä tehtävässä täydet pisteet 6/kysymys.

1. Selitä (kuva ja/tai teksti) lyhyesti seuraavat kuvankäsittelyn käsitteet 
a) Telesentrinen näkymä

b) Binäärikuva

c) Pisteoperaatio

d) Morfologinen operaatio

e) Harmaasävygradientti

f) Kohina harmaasävykuvassa

2. a) Selitä, mitä kussakin seuraavassa neljässä valaistukseen liittyvässä kuvassa tarkoitetaan. Miten tilanteet eroavat
    toisistaan ja mihin käyttöön ne soveltuvat?
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b) Mielestäsi kolme tärkeintä valaisintyyppiä, mihin tarkoituksiin soveltuvat ja mihin eivät. Perustele vastauksesi.

3. a) Mitä tarkoitetaan kuvan segmentoinnilla? Esittele lyhyesti jonkin segmentointimenetelmän toiminta.

b) Miten segmentoisit seuraavan kuvan, käyttäen hyväksi kuvasta muodostettua histogrammia? Montako 8-liittynyttä 

    aluetta kynnystetyssä kuvassa on? Entä 4-liittynyttä? 

	0
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9

	1
	0
	1
	0
	0
	0
	0
	0
	0
	1

	2
	9
	10
	0
	10
	10
	0
	0
	0
	0

	3
	0
	10
	10
	10
	0
	1
	1
	0
	0

	4
	0
	0
	10
	0
	0
	0
	0
	0
	0

	5
	0
	9
	0
	10
	0
	0
	0
	10
	9

	6
	8
	8
	0
	10
	10
	0
	0
	10
	1

	7
	0
	0
	0
	0
	0
	2
	0
	9
	0

	8
	0
	2
	0
	0
	9
	9
	8
	8
	0

	9
	0
	0
	0
	0
	9
	0
	1
	0
	0


4.
a) Mitä tarkoitetaan ketjukoodilla? 


b) Muodosta reunanseurannalla 8-liittynyt ketjukoodi seuraavan binäärikuvan pikseleistä, joiden arvo on 1. Aloita
    haluamistasi koordinaateista, mutta kerro aloituskohta vastauksessasi. Käytä kuvan oikealla puolella olevia
    numeroarvoja koodia muodostaessasi.

	0
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9

	1
	0
	0
	0
	0
	0
	0
	0
	1
	0

	2
	0
	0
	0
	1
	1
	0
	1
	0
	1

	3
	0
	1
	1
	1
	0
	1
	1
	0
	1

	4
	0
	1
	0
	0
	0
	0
	0
	1
	0

	5
	0
	1
	0
	0
	0
	0
	0
	0
	1

	6
	1
	0
	0
	0
	0
	0
	0
	0
	1

	7
	0
	1
	0
	0
	0
	0
	0
	1
	0

	8
	0
	0
	1
	1
	1
	1
	0
	1
	0

	9
	0
	0
	0
	0
	0
	1
	1
	0
	0


5.
a) Mitä erityisongelmia voi konenäköjärjestelmälle aiheutua (ja miten niihin on varauduttava), kun kuvataan nopeassa
     liikkeessä olevia kohteita?


b) Mistä eri asioista koostuu konenäköjärjestelmän käsittelyviive? Vertaile erilaisten aikaa kuluttavien vaiheiden kestoja
     suhteessa toisiinsa (Rautalangasta vääntäen: Mikä vie enemmän aikaa kuin muut? Mitkä vaiheet ovat nopeampia?)
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