ASE-1220 Systeemitekniikan perusteet 1 1. vilikoe 10.3.2011

1. Luetteloi (4 p.)

a) automaation vaikutuksia,

b) automaatiota mahdollistavia teknologioita.

2. Monien suureiden (ldmpétila, paine, pinnankorkeus, nopeus jne.) hallinnassa voidaan
hyodyntid niin myotiakytkentdd kuin takaisinkytkentédgkin:

a) Piirrd titd hallintaa havainnollistava sovellusalueriippumaton (ja siten myds suureriippu-
maton) lohkokaavio, jossa keskeiset alisysteemit esitetdsin omina lohkoinaan. Nimed sekd
alisysteemit ettd koko systeemin ulkoiset inputit ammattitermejd (ammattikésitteits, yleis-
nimi#) kéyttden. (3 p.)

b) Kerro lyhyesti ohjauspditSksen tekevin alisysteemin eri osien keskindisestd tehtdvén-
jaosta (tavoitteesta) ja hierarkiasta sekd ndiden implikoimasta osien suunnittelujérjes-
tyksestid. (1 p.) ‘

3. a) Selosta lyhyesti
i. Mitd on metrologia? (1 p.)
ii. Miti tarkoittaa kalibrointi? (1 p.)
iii. Miti tarkoittaa metrologinen jiljitettivyys? (1 p.)
b) Maidritd B-tyypin laajennettu mittausepidvarmuus (kattavuuskerroin k = 2) mitatiaessa
DC-jannitettd digitaalisella volttimittarilla, jonka mittausalue on 0,3 V ja mittarin virhe-

rajat on annettu muodossa +(0,1 % lukemasta + 0,05 % alueesta). Volttimittarin lukema
on30mV. (3p.)

4. Vastaa kohtiin a, b ja c.
a) Selitd, mikd ero on generaattorityyppiselld ja modulaattorityyppiselld anturilla. (2 p.)
b) Anna muutama esimerkki pinnankorkeusantureista. (2 p.)

c) Kuvaa lyhyesti operaatiovahvistimeen perustuva kdfintdvd vahvistin. Mikd méadrad
vahvistimen vahvistuksen? (2 p.)

5. Digitaalisella 4-numeroisella yleismittarilla mitataan vaihtojadnnitettd, jonka aaltomuoto on
kuvassa. Mittari on viritetty sinimuotoisen jinnitteen tehollisarvon mukaan ja varustettu
kokoaaltotasasuuntaajalla. Mikd on jénnitteen tehollisarvo ja huippukerroin? Mitd arvoa
mittari ndyttdd? (4 p.)
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